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Commander SK Siiriiciileri icin Fan ve Pompa Ayari

Fan ve pompalar (degisken Hiz/Tork karakteristiklerine sahip olanlar)
Commander SK siiriiciilerinin yogun kullanmildigt uygulama alanlaridir. Bu
uygulama notunda fan ve pompa uygulamalarinda Commander SK siiriiciilerinden
tam verim alabilmek i¢in gerekli parametre ayarlarini anlatmaktadir.

Parametre 01: Minimum Hiz (Hz)
Fan veya pompanin ¢alisacagi minimum hizi belirtir.

Parametre 02: Maksimum Hiz (Hz)

Fan veya pompanin maksimum hiz1 ayarlanir. Bu deger mutlaka motorun anma
frekansina esit olmalidir.(6rn: 50 ya da 60 Hz). Fan ve pompalarda yiik hizin
karesi, gii¢ ise hizin kiipii ile dogru orantilidir. Ornek vermek gerekirse hiz iki
katina ¢iktiginda yiik dort, gilic ise 8 katina ¢ikmaktadir. Fan veya pompa motor
anma hizinin %901 ile c¢alistiginda (%10’luk bir hiz azalmasi yada motor
frekansinin 45Hz’e getirilmesi)  %25’lik enerji tasarruf edilir (Hizdaki 5%
azalma, 15% oraninda enerji tasarrufu saglayacaknir). Enerji sarfiyatindaki
azalma ile kisa zaman i¢inde siiriiciiniin maliyeti amorti edilir.

Hiz Gli¢

0% 0.0% Hiza Bagh Gii¢ Degerleri

10% 0.1%

20% 0.8% 120.0%

30% 2.7% 100.0%

40% 6.4% Giig B80.0%

50% 12.5% BO.0%

60% 21.6% 40.0%

70% 34.3% 20.0%

80% 51.2% 0.0% T T T T T

90% 72.9% 0% 20% 40% B0% B80% 100% 120%
| 100% [ 100.0% | % Hiz
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Parametre 03/04: Hizlanma / Yavaslama Degerleri (sn/100Hz)

Fan ve pompa sistemlerinde yiik diisiik hizlarda yiiksek eylemsizlik, yiiksek
hizlarda ise yiiksek siirtlinme gosteren bir karakteristige sahiptir. Bu sebepten
yavaslama zamani ¢ok kisa olursa siiriicii “DC Bara Asir1 Gerilim” (OU) hatasi
verir. Durus rampasinin yine de kisa olmasi isteniyorsa siiriicliye frenleme direnci
baglanir ve bdylelikle yiikiin eylemsizligi absorbe edilir. Sistemde harici bir
kontrolor (PLC) mevcut ise hizlanma ve yavaslama zamanlar1 dinamik kontrolii
saglamak i¢in ayni degerde girilir. Gergek hizlanma ve yavaslama zamanlari ise
genel olarak girilen maksimum frekans degerinin %350’1dir. (Hizlanma ve
yavaslama zamanlar1 100Hz’e gore verilmekte ve max. frekans 50Hz Kabul
edilmektedir.)

Ornek: 20 saniyelik bir hizlanma rampasi i¢in 20/0.5 veya 40.0 parametreye
yazilir. Maksimum 50Hz frekans i¢in ¢esitli rampalar i¢in parameter degerleri
asagidaki tabloda verilmistir.

Istenen Hiz./Yavas.
Pr
Rampas1 Degeri
Zamani(sn)

10 20
15 30
20 40
25 50
30 60
40 80
50 100
60 120
90 180
120 240
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Parametre 07: Motor Anma Hizi

Bu parameter 0’a ayarlanmalidir. Parametre yiikiin artmasi sonucu motor
hizinin diismesini kompanze eder. Problem siiriiciiniin lineer kompanzasyona
sahip olmasina karsilik fan/pompa yikiiniin degisiminin non-lineer olmasidir.
Dolayisiyla parametre 0’a getirilerek bu islev kapatilir.

Not: Eger Pr 23 standart motor frekansi (Fr) yerine rpm (SP) veya motor hizina
(Cd) ayarlanmigsa, Pr 40’a motor kutup sayis1 dogru girilmelidir. (6rn: 3000rpm =
2pole, 1500rpm = 4pole , 1000rpm = 6pole)

Parametre 08: Motor Anma Gerilimi (V)
Motor anma gerilim degerleri asagidaki gibi girilmelidir:
380VAC Motorlar icin 400 veya 220VAC Motorlar icin 240

Parametre 09: Motor Gii¢ Katsayisi

Motor plakasindaki PF, P.F. yada Cos olarak belirtilen deger girilmelidir. Dikkat
edilmesi gereken nokta plaka tlizerinde bulunan SF(Service Factor) degerinin gii¢
katsayisina esit olmadigidir. Eger plakada motor gii¢ katsayisina iligkin bir bilgi
yoksa motor yiikten ayrilir ve “Autotune” yapilarak giic katsayisi hesaplanir.
Diger bir yontem ise standart 0.85 degeri kullanilmasidir. Motor gii¢ katsayisi
0.5’1n altinda veya 0.97’nin lizerinde olamaz.

Parametre 30: Rampa Modu
Standart 2: Std.HV Standard Ramp bircok uygulama icin uygunudur.

Eger siiriicliye frenleme direnci bagli ise, parametre 0 yani Fast degerine
almabilir.

Parametre 32: Degisken Moment Se¢imi

Parametre ON yapildiginda motordaki gercek yilike bagli olarak V/f orani
degistirilir. Parametrenin diger bir islevi ise diisiik yiiklerde motorda olusan bakir
kayiplarini en aza indirmesidir.
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e Sadece tek motor siiriildiigiinde ve siiriiciiniin anma akimi motorun anma
akimina esit oldugunda yapilmahdir.

o Birden fazla motor siiriilityorsa uygulanmamahdir.

e Eger siiriicii maksimum hiza ¢ikmak i¢in soft start olarak kullaniliyorsa bu
uygulama aktif edilmemelidir. (stiriicii VSD olarak kullanilmiyorsa)

Parametre 41: Akim Modu Sec¢imi

Parametre 2 degerinde birakilmahdir: Fixed boost mode. (Sabit gerilim
kuvvetlendirme)

Parametre 42: Diisiik Frekans Gerilim Kuvvetlendirmesi

Fan ve pompalar baslarken diisiik torka ihtiya¢ duyduklarindan bu deger 0.5%
ila 1% arasindadir.

Genel olarak

75-100HP giiciindeki motorlar i¢in parametreye 0.3% civarinda bir deger
125-300HP giiciindeki motorlar i¢inse 0.1% degeri girilir.

Hizlanma ve Yavaslamada S-Rampasimin Faydalar

Fan ve pompalarda S-Ramp hizlanma ve yavaslama profile kullanilmas1 tavsiye
edilir. Siiriicii standart olarak hiz degisimlerinde lineer hizlanma ve yavaglama
profillerini kullanir. Bu da zincirlerde, disli kutularinda, pompa sistemlerindeki
vanalarda zorlanmalara neden olur.

S-Rampas1 kullanilirsa hizlanma ve yavaglamadaki hiz degisim profilleri diizelir
ve yukarida belirtilen parcalarin 6mrii de uzar.
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Lineer (Standart) Hiz./Yavas. S-Rampasi Hiz./Yavas.
20 saniye i¢in ( Pr3/4=40) S Rampast agik ve Hizlanma limiti 100

www.controltech.com.tr adresinden {icretsiz olarak indirilebilen CTScope ile
sonuclar osiloskopta goriintiilenebilir.

S-Rampasini aktiflestirmek i¢in:
Eger CTSoft kullaniliyorsa #2.06= On yapilir ve #2.07 parametresine S-Rampasi
hizlanma limit degeri girilir.

CTSoft kullanilmiyorsa:

Pr 71 =2.06
Pr 72 =2.07 yazilir
(Bu parametrelere ulagabilmek i¢in Pr 10= L3 yapilir.)

Sonra,
Pr 61 =0On
Pr 62 = 60-100

Pr 3/4 100 civarinda ise #2.07 veya Pr 62 paramtresine 200-300 arasinda bir deger
yazilir.
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Sonug olarak hizlanma ve yavaslama degerleri ne kadar diisiik olursa(Pr3&4),
Pr62 veya #2.07 parametreleri o kadar yiiksek olmalidir ki siiriicii uygun S-
Rampasi profilini gergeklestirebilsin.

Problemler:
OU Hatas1 (DC Bara Yiiksek Gerilim)

Stiriicii motoru yavaslatirken (yliksek hizdan diisiik hiza gegis sirasinda veya
hizlanma rampasinin sonunda) S-Rampasi kullanilirsa hiz profili diizgiinlesir.
Asirt durumlarda hizlanma ve yavaslama rampalarinin uzatmak gerekir.

Sayet S-Rampas1 yeterli gelmiyorsa, Motor yavaslarken hiz artiyorsa veya tam
durmuyorsa Kayma (Slip) Kompanzasyonu etkisiz hale getirilir.

Pr 73 =5.27 Sonra, Pr 63 = Off

Siirtici durduruldugunda veya hiz referansi diisiiriildiigiinde bu hatayr gidermek
icin yapilabilecek diger yollar ise asagida belirtilmistir:

* Akim ¢evrimi Integral sabitini (Pr #4.14) 5-10 degerlerine getirin
* Rampa gerilimini (Pr #2.08) 20-30V’a ¢ekin.
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